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© Disposrtff de serrage auto-adaptateur et limrteur de vibrations. 

® Dispositif pour serrer une partie de piece (1) preelable- 
ment fixee. du type comportant un support (2) et deux 
machoires de serrage (6,26; 8,28). Ces machoires peuvent se 
deplacer librement par rapport a cette partie de piece de 
facon a s'adapter automatiquement a celle-ci par un serrage 
sans deformation, quelle que soit I'orientation de cette partie 
de piece. 
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Dispositif de serr age auto-adaptateur et limiteur de 
vibrations . 

La presente invention se rapporte a un dispositif 
utilise en association avec des systemes de maintien 
de pieces et destine notamment a limiter les vibrations 
provoquees par des sollicitations d'usinage discontinues. 

La technique actuelle pour limiter de telles vibrations 
consiste generalement en une precontrainte de la piece 
a usiner qui est superieure aux sollicitations de la 
piece, ce qui provoque necessaireraent une deformation 
de cette derniere. 

La presente invention a pour but principal de resoudre 
le probleme pose par la recherche d'un compromis entre 
la precontrainte et la deformation de la piece. 

A cet effet, 1 • invention propose un dispositif pour serrer 
une partie de piece prealablement fixee ou positionnee sur 
un element de machine, du type comportant un support et 
deux machoires de serrage caracterise en ce que ces ma- 
choires peuvent se deplacer libreroent par rapport a cette 
partie de piece de facon a s- adapter automatiquement a 
cette derniere par un serrage sans deformation, quelle 
que soit 1' orientation de cette partie de piece. 



Suivant une autre particularity de 1' invention, les 
machoires de ce dispositif de serrage sont articulees 
30 sur un meme levier coude . 

Ce dispositif de serrage permet done de venir immobiliser 
la piece prealablement bridee, dans la position ou elle 
se trouve, sans avoir une course precise a assurer. II 
35 assure un serrage sans deformation suivant deux forces 
de meme intensite et de sens opposes, obtenu avec un 
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seul element de commande. Ce dispositif flottant vient 
se localiser sur la piece avant de se bloquer dans sa 
position finale dans laquelle il rigidifie la piece et 
modifie ainsi les caracteristiques vibratoires de celle- 
ci . 

L' invention est expliquee plus en details ci-apres a 
1 ■ aide d'un de ses modes de realisation, puis a titre 
illustratif mais nullement limitatif , en se referant 
aux dessins annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue d' ensemble du dispositif de 
serrage auto-adaptateur et limiteur de vibrations 
conforme a 1 ' invention ; 

- la figure 2 est une vue partielle de la figure 1 en 
coupe suivant AA ; 

- la figure 3 est une vue partielle de la figure 2 en 
coupe suivant BB. 

Le dispositif de serrage auto-adaptateur conforme a 
1' invention et represente a la figure 1 comprend essen- 
tiellement un support 2, un ensemble flottant 4 consti- 
tue par deux arbres paralleles 6 et 8 formant machoires 
de serrage et un levier coude lO. 

L ' ensemble flottant 4 est relie au support 2 au moyen 
de bagues de guidage 16 et 18 respectivement logees dans 
deux alesages traversants 20 et 22 du support 2 et des- 
tinees a recevoir respectivement les arbres 6 et 8 . 
Deux ressorts 14 et un verin a soufflet 12 sont associes 
a la partie d'extremite 13 du levier lO. Les arbres 6 et 
8 sont articules d'un cote sur une seconde partie d'extre- 
mite 15 du levier lO, laquelle partie est recue dans un 
evidement 24 du support 2, et sont solidaires de 1 • autre 
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cote, d'une bride 26 et d'un appui 28 respectivement . 

Comme le montrent les figures 2 et 3, la partie d' ex tre- 
mite 15 du levier 10 se presente sous la forme d'une 
chape symetrique. L' articulation du levier sur 1 ' arbre 
6 comporte deux pions coaxiaux 32, 32' comportant des 
tetes 33, 33' et tourillonnant dans les branches de la 
chape 15. Ces pions sont disposes dans une gorge 34 d'une 
partie d'extremite de 1 ■ arbre 6 et leur axe commun est 
perpendiculaire a 1 ' axe de 1 ' arbre 6. 

L ' articulation du levier lo sur 1 ' arbre 8 est constitute 
par un axe cylindrique 36 parallele aux pions 32 et 32'. 
Cet axe 36 traverse les deux branches de la chape 15 et 
la partie d'extremite 38 de 1 ' arbre 8 munie d'un ergot 
40 formant butee et logee entre ces branches. 

Le dispositif precedemment decrit fonctionne de la maniere 
suivante : 

Lorsque le verin a soufflet 12 est actionne, il agit sur 
le levier coude 10 par l'extremite 13 de celui-ci a 
l'encontre des ressorts 14. Ce levier 10 pi vote autour 
de l'axe cylindrique 36 et entraxne par sa partie d'ex- 
tremite 15 1' arbre 6 vers le bas par 1 ' intermediate des. 
pions coaxiaux 32 et 32' qui coulissent par leurs tetes 
33 et 33' sur les f lanes de la gorge 34. A ce moment, 
1 ' arbre 8 amorce son mouvement vers le haut pour venir 
de meme en contact avec la piece 1 par 1 ' appui 28. 
L ' ensemble flottant 4 est ainsi immobilise en butee sur 
la piece a usiner, le verin a soufflet 12 tend ensuite 
a coucher-1" arbre 8 dans sa bague de guidage 18 en occa- 
sionnant dans celle-ci une force de frottement tres 
importante. De meme. la bride 26 produit le meme ef f et . 

Dans cette configuration, 1' ensemble flottant 4 est en 
equilibre et bloque . Cet ensemble lie rigidement la piece 
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a usiner 1 au support 2, ce qui permet de limiter dans 
une large mesure les vibrations occasionnees par les 
solicitations discontinues dues a I'usinage. 

Pour liberer 1' ensemble flottant 4, il suffit de relacher 
1' effort exerce par le verin a soufflet 12. Les ressorts 
14 repoussent ce verin. Le levier 10 abaisse 1 1 arbre 8 
par 1' intermediate de 1 ' axe cylindrique 36. L 1 ergot 40, 
qui peut etre remplace par une butee solidaire du support 
2, vient en butee contre le support 2. 

Le levier 10 souleve alors 1' arbre 6 et la bride 26 par 
1 ' intermediate des pions 32 et 32 1 qui coulissent par 
leurs tetes 33 et 33' sur les flancs de la gorge 34- 

L 1 arbre 6 peut etre libre en rotation de maniere a ce 
que I'on puisse escamoter la bride 26 par une commande 
appropriee . 

L ' invention n 1 est pas bien entendu limitee a 1 " emploi 
d'un type particulier de verin de commande ; celui-ci 
peut etre remplace par tout autre moyen permettant 
d'exercer le meme effort. 
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REVEND ICATIONS 

1« Dispositif pour serrer une partie de piece (1) prealablement 
fixee, du type comportant un support (2) et deux macho ires de 
5 serrage (6, 26 ; 8, 28) qui peuvent se deplacer librement par 

rapport a ladite partie de piece de facon a s» adapter automatic 
quement a cette derniere par un serrage sans deformation, quelle 
que soit 1 f orientation de cette partie de piece, caracterise en 
ce que lesdites macho ires articulees sur un meme levier coude 
10 (10) sont constitutes par deux arbres paralleles (6) et (8) dont 
les parties d'extremite non articulees sont solidaires d'une 
bride (26) et d'un appui (28) respect ivement. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce que 
15 la partie d'extremite (15) du levier coude (10) sur laquelle 

s'articulent lesdites macho ires de serrage, se presente sous la 
forme d'une chape symetrique dont les branches sont traversees 
par deux axes d ■ articulation paralleles constitues respectivement 
par un axe cylindrique (36) et deux pions coaxiaux (32) et (32»)o 
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